
车载三维移动扫描系统
GNSS 信号不稳定的问题在室外移动测量中不再棘手

车载移动扫描系统是基于我们多年在室内环境中进行三维移动测量的实践经验研制而成
该系统致力于道路、城镇等室外环境的三维制图

使室外的移动测量不再需要紧密依赖 GNSS 信号



移动测量技术相比较传统的逐点测量或者静
态测量技术而言，其采集效率、测量成果精度
和完整性均具有革命性的进步，但室外的移动
测量技术往往依赖于 GNSS 信号，而在城镇建
筑密集区或者远郊道路延伸区等 GNSS 信号覆
盖不足的区域，该如何使用移动测量技术呢？

vMS 3D 基于室内移动扫描独一无二的 SLAM
算法和多年的室内三维移动测量技术研发的
积累，在室外无 GNSS 信号的情况下，依然能
正常采集高精度的三维数据。

经实践证明：vMS 3D 可以不依赖于 GNSS 信
号，同时配合独有的 PPiMMS 后处理软件，
同时使用高精度的 SLAM 算法来提高轨迹跟
踪的精度。

定制研发的 PPiMMS 系统用来处理与分析原
始点云数据，并通过后期的结算来提高测量精
度。

通过设备自带的全景照相设备，基于 PPiMMS
可将采集的影像数据与点云数据进行匹配，生
成彩色点云数据，便于数据的管理和应用。

用户可以在必要的地方增加 GCP 控制点来提
高成果精度。但是大多数情况下，用户可以在
GNSS 后处理软件中使用全球后处理位置点。

 vMS 3D 的主要优势

在 GNSS 信 号
覆 盖 不 足 的 区
域（ 城 镇、 远
郊道路）

全 景 图 像 和 高
清 晰 360 度 扫
描

使 用 GCP 或
GNSS 扫描绝对
精度。

使 用 简 便， 设
置 与 初 始 化 步
骤少

 vMS 3D 应用于任何道路测量场景

城镇区域，GNSS 信号差的环境

公路 / 高速路
大规模开阔区域

建筑工地

开 阔 区 域， 理 想 的
GNSS 接收条件

设备操作简单，在室外的任何条件下使用 vMS 
3D 进行三维移动测量都是最佳方案。



应用范例

传统的道路测量
已竣工或处于施工进度的地形
测量。

自动汽车先进地图
道路数据库知识，帮助机器人
进行自我定位与道路识别。

绘图与导航
为卡车或特种车辆创建行车日程，测量
中断点与兴趣点。

道路统计
道路特征信息需要有效的工具，以便
有效地使用。

处理流程

室外道路区域 原始数据
随机软件

3D 点云

点云扩展



3D 点云，包括色彩与浓度
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